Ulcam ©® ®

UNIVERSINZ LAKSA < s =
ELOY ALFARO DE MANASI Wf‘d&fw ﬂm

@

SILABO DE LA ASIGNATURA: FISICA |

1. DATOS GENERALES Y ESPECIFICOS DE LA ASIGNATURA

Unidad Académica: Facultad de Ciencias Informaticas
Carrera: Ingenieria en Sistemas (11085)
Eje de formacion: Formacién Basica Periodo académico / Semestre: Primero / 2
Paralelo: A-B-C-D
Tipo de asignatura Obligatoria
it y Afto lectivo: 2017-2018
Componente presencial Total. de
i ] . Horas en otros Total, del Componente auténomo ocee Creditos
Organizacion del tiempo: Horas tedricas seteiiarios componente
64 0 64 64 128 4
Pre requisito: Ninguno
Docentels responsable/s: Bermudez Lucas Miguel Ceferino, Garcia Vélez Walter Colén, Machuca Avalos Mike Paolo




2. ESTRUCTURA CONCEPTUAL Y DESARROLLO METODOLOGICO DE LA ASIGNATURA
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Nombre de |a actividad
curricular:

Vectores

Identifica las magnitudes y diferencia entre las escalares y las vectoriales.

E:::gg::os Expresar vectores en dos y tres dimensiones (en el espacio).

) Conoce las diferentes formas de expresion de un vector y la relacion entre ellas.

COMPONENTE PRESENCIAL COMPONENTE AUTONOMO
Indicadores de Procesos o .
e 9 S Recursos Actividades Escenarios de oty
verificacion Contenidos 325:?:;: z didacticos Horas précticas aprendizaie Horas Actividad Horas
Representa  vectores | Sistemas de coordenadas en el Conferencias Pizara 4 Elaboracion de
en el plano y en el | planoy en el espacio restimenes
espacio en  sus | Clases de vectores. Desarrollo  de | Marcadores 1
diferentes formas de | Representacion y expresiones | ejercicios Resolucion de problemas
expresion analiicas ~ de  magnitudes | . Computador 2
vectoriales Resolucion Talleres
Desarrolla ejercicios de | Operaciones con  vectores: | problemas Proyector
vectores en el plano | adicion, (métodos graficos,
aplicando  métodos | método algebraico) diferencia, | Talleres Documentos de Aula de
graficos y analiticos multiplicacion de un escalar por apoyo 6 clases
un vector, multiplicacion entre
Realiza operaciones | vectores (producto  escalar, Textos
de vectores en el | producto vectorial)
espacio aplicando el | Vector posicion y vector posicion Aula virtual 2
método mas apropiado | relativa
Guias
didacticas
Horas teéricas del componente presencial | 12 Horas practicas del componente 0 Horas del componente 12

presencial

autbnomo
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Nombre de la actividad
curricular:

Cinematica unidimensional y bidimensional

Identifica e interpreta las magnitudes que caracterizan al movimiento
Conceptualiza al movimiento rectilineo uniforme, escribe las ecuaciones cineméticas, y dibuja las graficas correspondientes

Desempefios esperados: Conceptualiza al movimiento rectilineo uniformemente variado, escribe las ecuaciones cineméticas, y dibuja las graficas correspondientes

Conceptualiza al movimiento vertical, escribe las ecuaciones cineméticas, y realiza andlisis vectorial

Define al movimiento parabdlico, escribe las ecuaciones cinematicas

COMPONENTE PRESENCIAL COMPONENTE AUTONOMO
Incicasaces da S Recursos Escenarios de
verificacidon Contenidos didéctico.s y ot Horas Actividades practicas Seentine Horas Actividad Horas
estrategias

Define y calcula los | Definiciones generales: particula, Conferencias Pizarra Elaboracion de
parametros basicos de la | trayectoria, Sistemas de Referencia, restimenes
cinematica Posicion, Desplazamiento, distancia, | Desarrollo  de | Marcadores
Define MRU y MRUYV, | rapidez media, velocidad media, ejercicios Resolucion de
aplicas las ecuaciones | velocidad instantanea, aceleracion . Computador 4 problemas
horarias que lo rigen y lo | media, aceleracion instantanea, Resolucion
analiza en forma gréfica | reposo, movimiento problemas Proyector Talleres
utilizando pendientes y
areas Talleres Documentos de
Define MV, aplicas 1as yjovimiento en una dimension con apoyo Aulad
ecuaciones que lo rigen y | yeiocidad uniforme. : Hig.ae
lo analiza en forma grafica Iy iie s on una dimension con Textos clases
Define MP, aplicas las : : 2
ecuaciones que lo rigen y doRerac 'umft.mne. Aula virtual
lo analiza en forma grafica Caida y subida libre de los cuerpos 5
Define MCU y MCUV, - - - Guias
aplicas las ecuaciones Cme_matuca en una dimensién con didacticas 4
quelorigenylo analizaen | funciones graficas.
forma grafica Movimiento en dos dimensiones con

aceleracion Uniforme 4

Movimiento Circular 4

Horas tedricas del componente presencial | 20 Horas practicas del componente presencial 0 G o
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Nombre actividad : . .
cumcula:e 2 Dinémica y Estatica
R Deﬁne_ fuerza. Reconoce los tipos de fuerza presentes en la naturaleza. Diferencia masa y peso.
ool Enunpua las Irgs leyes de Newton. o . . ‘
Identifica la Primera y Tercera Ley de Newton y su aplicacion a los sistemas que se encuentren en equilibrio estatico.
Indicadores de COMPONENTE PRESENCIAL COMPONENTE AUTONOMO
verificaciéon Contenidos Procf;i;':;;:ms Y df?:(é:uc;s;ss Horas Actividades précticas E::?:::iz;jie Horas Actividad Horas
Dibuja las fuerzas | Causas del movimiento y | Conferencias Pizarra Elaboracion de
presentes en sistemas | efectos del movimiento 4 resumenes
fisicos Desarrollo de | Marcadores
Leyes de newton ejercicios 6 Resolucion de problemas
Realiza diagramas de | . . Computador
cuerpo  libre  de Resolucion Talleres
sistemas fisicos problemas Proyector
Aplica las leyes de Talleres Documentos Aula de
newton en la resolucion de apoyo clases
Gagmblencs pook0s | it initaconal .
. extos 4
Analiza el equilibrio de | otacional
los cuerpos aplicando Aula virtual
las condiciones
respecivas a la Guias
traslacion y rotacion didacticas
Horas tedricas del componente presencial | 14 Horas practicas del componente presencial 0 . Oo::ﬁg:i"ﬁ:z 14
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Nombre de la actividad
curricular:

Energia, Trabajo y Potencia

Define trabajo, Potencia y Energia y sus relaciones a partir de fenémenos fisicos mecanicos.

Z:::g'g:g“ Identifica los distintos tipos de energia existentes, con base en su origen y caracteristicas de uso

Identifica el principio de conservacion de la energia en un sistema en que la energia total permanece constante.

COMPONENTE PRESENCIAL COMPONENTE AUTONOMO
e Socee Recursos Escenarios de
verificacion Contenidos didécﬁoqsy diddcticos Horas Actividades practicas apresiditale Horas Actividad Horas
estrategias

Reconoce situaciones | Trabajo: definicion, trabajo | Conferencias Pizarra Elaboracion de
enlas que existe trabajo | neto, Trabajo realizado por restimenes
realizado porunafuerza | una  fuerza  constante, | Exposiciones Marcadores 4

Trabajo realizado por una Resolucion de problemas
Identifica  diferentes | fuerza variable Desarrolio  de | Computador
tipos de energiay aplica | Energia cinética, teorema | ejercicios Talleres
el principio de | del trabajo neto y la energia | . Proyector 2
conservacion de la | cinética. Resolucion
energia Energia potencial, | problemas Documentos 5 Aula de

gravitacional y eléstica de apoyo clases
Define potenciacomola | Energia Mecanica Talleres 2
redliza  trabajo € | mecanica 2
implementa el concepto Ley de conservacion de la Aula virtual
de eficiencia en el | gnergia 2
proceso de resolucion ["potancia Gulas
de problemas didacticas 4

Horas tedricas del componente presencial | 18 Horas practicas del componente presencial 0 Horas del 00:;2::2:;2 18




3. CRITERIOS NORMATIVOS DE EVALUACION DE LA ASIGNATURA

j . Plantilla de ; b
SEM#ANA Ambito Estrategias evaluativas snluncibn de Pom;zr:cnén apro::clén
aprendizajes SGA Asignatura
Exposiciones grupales y/o @ o
— individuales. o N Actuacion
ctuacion ™ =i '
© Resolucion de problemas s Aula de clases (actividades de 30% 15%
30%) . ] )
grupales y/o individuales. § = docencia)
©
Lecciones escritas; Reactivos. y
Desarrolla ejercicios en forma Representa vectores en el plano y en Produccion
grupal i/o individual el espacio en sus diferentes formas de (Practicas de
expresion aplicacion y
Resuelve problemas en forma Desarrolla ejercicios de vectores en el | experimentacion
= grupal i/o individual plano aplicando métodos graficos y | de aprendizajes) 15%
() analiticos
g y § Realiza operaciones de vectores en el
o Produccion € espacio aplicando el método mas 159%
g 30% 8 apropiado )
E Desarrolla talleres. 2 Define y calcula los parametros Produccion
basicos de la cinematica (Trabajo 15%
Define MRU y MRUV, aplicas las autonomo)
ecuaciones horarias que lo rigen y lo
analiza en forma gréfica utilizando
pendientes y areas
Acrid(;izcbn Examen primer parcial Instrumento de evaluacion Evaluacion final 40% 20%
iez pun =
Diez puntos 100% ENCI g,f/\
77 Sl 7 'K‘D,« \
l/ Q “.‘ - - ";.’ \
/" { ,:' \KY & \
[ 5 -5 —
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. Plantilla de ] Peso en
SEMANA# |  Ambito Estrateglas evaluativas evaluacién de ”“g:"“’" aprobacion de
aprendizajes SGA Asignatura
Exposiciones grupales y/o
individuales. S o
” ¥ S Actuacion
Actuacion | Resolucion de problemas = ] ivi
30%) grupales y/o individuales. S E Aula de clases (actividades de 30% 15%
S5 docencia)
©
Lecciones escritas; Reactivos. s
Desarrolla ejercicios en forma Dibuja las fuerzas presentes en Produccion
grupal i/o individual sistemas fisicos (Practicas de
i Realiza diagramas de cuerpo aplicacion y
< resuelve problemas en forma libre de sistemas fisicos experimentacion
& grupal i/o individual Aplica las leyes de newton en la | de aprendizajes)
= resolucion  de  problemas 15%
8 @ practicos
% y o Analiza el equilibro de los
o Produccion ks cuerpos  aplicando  las 0
= . .., . ; 15%
» 30% g condiciones respectivas a la
£ traslacion y rotacion Produccion
Reconoce situaciones en las que (Trabajo a
Pesarmia tabree. existe trabajo realizado por una auténomo) o
fuerza
Identifica diferentes tipos de
energia y aplica el principio de
conservacion de la energia
Acridolzzmon Examen segundo parcial Instrumento de evaluacion Evaluacion final 40% 20%
Diez puntos
100% S
g }\L T ,\\\
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4. REFERENCIAS (Fisica y/o Digital)
a. Basica:
Pérez Montiel, Héctor; Fisica 1 (2a. ed.); Grupo Editorial Patria, 2016.
http://site.ebrary.com/lib/uleamecsp/detail.action?doclD=11379367

Serway-Jewet; fisica para ciencias e ingenieria vol.1-7ed

b. Complementaria

ALONSO — FINN; FISICA, Mecanica, Fondo Econémico de Cultura, México 1970 Vol. | yll
BLATT Frank J.; 1994, FUNDAMENTOS DE FISICA Tercera Edicién

Compendio Schaum; Van Der Merwe, 1993, Fisica General, Sexta Edicion.

Moreno Carlos v. / Flores Bolivar c. fisica: teoria y problemas

Toro Alvarez, Marcos, fisica: libro 1

Sears - Zemansky — Young —Freedman; FISICA UNIVERSITARIA. 13Edit. FEISA. 1999
Vallejo —Zambrano, Fisica vectorial 1; 10 edicién ediciones Rodin 2010

c. Webgrafia: .
Bueche, F. J., & Hecht, E. (2007). Fisica general (10a. ed.). Espafia: McGraw-Hill 2007
http://site.ebrary.com/lib/uleamecsp/detail.action?docID=10515240

Figueroa, M., & Guzman, R. (2010). Fisica. USA: Firmas Press. Retrieved from 2010
http://site.ebrary.com/lib/uleamecsp/detail.action?doclD=10360770

Trenzado Diepa, José L., Universidad de Las Palmas de Gran Canaria. Servicio de Publicaciones y
Difusién Cientifica 2014. http://site.ebrary.com/lib/uleamecsp/detail.action?docID=11013443

5. PERFIL DEL PROFESOR QUE IMPARTE LA ASIGNATURA

Docente de la Facultad Ciencias Informéticas, de la carrera de Ingenieria en Sistemas con estudios de cuarto nivel realizados

en la Universidad Laica Eloy Alfaro de Manabi, con el grado de Magister en gerencia de Proyectos Educativos Y Sociales. Con
formacion de tercer nivel en la Universidad Laica Eloy Alfaro de Manabi con el titulo de Licenciado en Ciencias de la Educacion
especialidad Fisico Matematicas y Universidad técnica de Manabi con el titulo de Ingeniero Eléctrico, con una amplia experiencia’
en la docencia de 25 afios en el nivel superior

6. VISADO
APROBACION Y REGISTRO DEL S[LABO ZAgNCIAS N\
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(f) Docente Responsable / 7\ (9@"“{?3 7
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Silabo de la Asignatura: Fisica | — ingenieria en Sistemas (PRIMERO)



